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Prakata

Assalamualaikum Warahmatullah wa barakatuh.

Segala puji bagi Allah swt atas segal limpahan rahmat dan hidayahnya, yang telah memberik-
an kekuatan dan petunjuk dalam penyelesaian penulisan buku berjudul Dasar Pemrograman
MicroPython dan Aplikasi Praktis pada Robot Cerdas dan Contoh Program.

Buku textbf Dasar Pemrograman MicroPython dan Aplikasi Praktis pada Robot Cerdas
dan Contoh Program ini ditujukan untuk memberikan pengantar kepada pembaca terkair
pemrograman berbasis Python dengan lingkungan pemrogaman aplikasi sederhana, Micro
Python dan sekaligus dilengkapi dengan pemrograman pada mobile robot PicoGo yang
merupakan robot beroda pintar berbasis Raspberry Pi Pico. Modul robot ini mencakup modul
ultrasonik, modul LCD, modul Bluetooth, modul mengikuti garis, dan modul penghindaran
rintangan, semua fungsi ini telah terintegrasi sehingga memberikan kemudahan melakukan
penghindaran rintangan IR, mengikuti garis otomatis, kendali jarak jauh Bluetooth / IR, dan
banyak lagi. Dengan berbagai fitur canggih, ini akan membantu pembaca dengan cepat
memulai desain dan pengembangan program untuk robot pintar. Dokumentasi lengkap dari
robot ini dapat diakses melalu website resmi https://www.waveshare.com/.

Selain itu, buku ini dapat dimanfaatkan oleh pembaca yang memiliki latar belakang da-
sar pemrograman dan dasar terkait robotika. Dilengkapi dengan contoh program disertai
penjelasan prinsip kerja dari program terkait.

Ucapan terima kasih kepada seluruh pihak-pihak yang telah berkontribusi secara tidak
langsung dari awal sampai selesainya penulisan buku ini semoga bernilai amal ibadah disisi-
Nya.

Penulis meyakini bahwa buku ini masih jauh dari kesempurnaan, oleh karenanya saran
dan masukan dapat dilayangkan melalui email korespondensi, anshar@unhas.ac.id.

Akhir kata, semoga buku ini dapat dimanfaatkan sebesar-besarnya bagi para pembaca

dan mendorong peminatan di kalangan generasi muda pada bidang robotika.
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